
 
به سمت   یکردیشده با گرافن: رویت تقو   یلیکونبر سی مبتن  یبعدچاپ سه  یساخت حسگر لمس

 ی کاربرد یزوپ  حسگر یک

 چکیده 

انسان و    یهاهوشمند، رابط   یهاتوسعه ربات  ی و بادوام برا  یدنی حساس، پوش   یار بس  یلمس  یحسگرها

  ی لمس  یتوسعه حسگرها  ی برا  ی فعل  هاییک هستند. اگرچه تکن   یاتی نظارت بر سلامت ح  هاییستم و س   ینماش 

موارد    ی و در برخ  کم کار، طول عمر کوتاه، کشش    یچیدهساخت، اصول پ  یچیدگی دارند، اما از پ  ییعملکرد بالا

  یلم ف   یک  یجادا  یبرا  پذیریاس صرفه و مقبه روش آسان، مقرون   یک  ین پژوهش،. در ابرند یکم رنج م  یتحساس 

حساس    بر سیلیکونمبتنی  یالاستومر  ینشده از رزساخته   یحسگر لمس  یکاز    یبعد شده سهچاپ   یتیکامپوز

نو پوشش لاست  یت کامپوز  یلم ف/)1PR(  ر به  با  م )2NR (یعیطب  یکنانوپلاکت گرافن  افزودن  نماید ی ارائه   .

  PR/GnP یتکامپوز  یه لا  یریپذ و انعطاف  یریپذ کشش   یکی، نه تنها خواص مکان  )3GnP (نانوپلاکت گرافن

م بهبود  ا  بخشد،ی را  مسئول  پ  یجادبلکه  شرا  ی حت  یزوپاسخ  مکان  ییرتغ  یط در  لا  یجزئ  یکیشکل    یهدر 

در طول    مزاحم   یبوالکتریکیتر  ید تول  ان امکمانع    یشنهادیپ  NRپوشش    ین، . علاوه بر اشودی م  یرپذ انعطاف

مواد    یبرا  ینهمحافظ کم هز  یه لا  یک  ینهمچن  شود.می حساس    یارسنسور فشار بس  یک کاربرد آن به عنوان  

 . نماید ی فراهم منیز دستگاه را   یکل  یریپذ انعطاف  ینفعال و همچن

 . یلمس یحسگرها یزوالکتریک،پ ینانوپلاکت گرافن، نانو ژنراتورها ی،بعد چاپ سه ها:کلیدواژه 

 گیری نتیجه

 
1 photosensitive elastomer resin   
2 natural rubber 
3 graphene nanoplatelet  



 
پژوهش   این  نور    ین رز  یک در  به  با    یبعد سه   ینتپر  یتقابلبا  حساس    یجاد اشده    یه تعب  GnPsکه 

به  تواند  ی م   یبعد سه   چاپ  یتیکامپوز  یلمحساس با استفاده از ف  یاربس  یرپذ فشار انعطاف  حسگر  یک .  شودمی 

به شدت به اتمسفر اطراف    که،  ایمداخله   تریبو-استفاده شود. اثر  یدنیپوش   یکیو لوازم الکترون   هاعنوان پوسته 

و قابل    یرتکرارپذ   ید تا به پاسخ واقعوش می دستگاه حسگر لغو    ی رو   NRوابسته است، با استفاده از پوشش  

دلثیر  تک به  مقرون یابد   ت دس   یکی مکان  تحریکهر    یل آن  روش  به  توجه  با  برابه.  دستگاه،    ی صرفه  ساخت 

  ی برا  یادیز  یلپتانس  یدارا   PR/GnPبر  ی مبتن  سگرآن، دستگاه ح  قابلیت تکثیر و    یریبالا، تکرارپذ   یتحساس 

  یشگیری پ  ی،مصنوع  ی هادر پوست  یژه وبه   یر،پذ انعطاف  یدنی پوش   یکاز کاربردها در الکترون  یاگسترده   یفط

در نظر    یصنعت  یاس مق  یارتقا  ی برا  توانی را م  این پژوهش  ین،. بنابراباشد می   ینو رابط انسان و ماش   یماریاز ب

الکترو تا  قابل پوش   یرپذ انعطاف   یمت،ق  ارزان  نیکگرفت  بر مراقبت  ی برا  یدنو  هوش    ی،بهداشت  یهانظارت 

 را توسعه دهد.  ینانسان و ماش  یهارابط   یرو سا  یمصنوع
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